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+ Interface Connector . Supply Connector :  VCC 10
: o : : +5V_USB +VCC_I0 +3.3V_USB !
: J201 +5V_VM E : ! : L 0 I
: s I L J202 +WM : | " R207 ! R202 :
! 41 42 o ® : If X ! ¢ : ; b |
: NC m o o v ol 2 _ | : - OR : OR :
! NC m—2 1o pl2 mNC [ ! ! X 0603 , 0603 .
: o s Lo PT115-T330-02 : : | . ' Not mounted | !
, DIAG1/UART_RX o o +—a DIAGO o PT115-T330-02 I T i X
| " - 36 " v D201 C201 + C202 ! ! 1C201 |
I " 00 " b TPSMB36A 150uF /50V I 150uF /50V | | !
| NC = 33 o o 34 m NC ' : SMB EL100 EL100 : : f
: - - . PR B N QUTPUT —3—o !
1 NC 31 o o 32 NC ' 1 f ' :
! " " Do 1 ' - bf’ SHDN FB J“ |
- SPI_MOS!I 2 o o2 —aNC Lo GND GND GND GND : : -
| SPI_SCK 2z 25 SPI_MISO Vo ' ' €207 _L o PR N L0208 :
! - 0n - Lo : ! 1uF/16V T T 47uF/6.3V
- NCwm—2 10 o2 N L f o e e e e e e e oo ' ' 0503 MAX8881EUT33 0603 :
! o ! X S0T23-6 !
! CLK 2 g g2 SPI_CS_DRV e e L TR . '
: UART_TX 2l 1p o2 DIAG1/UART_RX b Motor Connector X | GND GND GND !
: SLEEP 18 |g pfp2 UART_EN v |
: STEP_INT 17 Ilg g8 DIR_INT Co ! e T
| NC m—15 o ol —mNC v J203 | . EEPROM :
! NCm—3 1o o4 mnNC Lo ® ! m B E | :
: NC m—" 1o o2 mNC Co m 2 = B2 ! ! :
| Co | , +VCC_I0 +VCC_I0 !
! IREF_R2 S o o9 IREF_R3 - = 3 . Al ! ' 0O ,
! SPI_CS_EEPROM Z 1o of-8 DRV_EN L Bt +—m A2 ! ! IC202 :
: 5 1o ol anNc Co PT113-T182—-04 | : : : SPI_CS_EEPROM m 1 1S SCK |—5 —m SPI_SCK !
X 5 “ Vo PT113-T182-04 \ | ) . s | . C209 !
X 0O o m NC L . C203 | C204 | C205 C206 ! ! ! WP S| —>—m SPI_MOSI — 100nF /16V |
: 1 o o 2 : : [ WHF/WOOV 1 M’WF/WOOV 1 THF/WOOV M’WF/WOOV : : ! 7 HOLD SO 2 _m SPI_MISO 0603 :
' fl fl : 0603 0603 0603 0803 , , : [
! 46—-3492-44—-3-00—-10—-PPTR o ! Not mounted ' | GND; 4 +VCC_IO; 8 X
- FLE- 122202770V Lo e e ' - : AT25128B—SSHL GND :
! 1 1 , , 1 1 1 ' ' s08 '
| +5V_USB  +WM GND GND v GND GND GND GND I : !
. Encoder . 1 Step/Dir oo 10 |
v f(max) = 16MHz/2 = 8 MHz Lo ,
! f(cutoff) = 10.6 MHz b !
X +5V_WM : : |
| n o D203 J206 :
! _ v BAT54SL DR INT #—' ] m |
l : : SOT23 - )
: Lo R211 DR #—*— = :
: R203 R204 R205 D o . 3 . . s 1 :
- 4k7/1% 4K7/1% 4K7/1% Lo 1k/1% |
! J204 /0503 /0603 /0603 Co 0403 HEH@AEEER'?W;;\% ? X
- — o J205 R209 +VCC_IO D203 B :
I ® R206 10203 b 4k7/1% BAT54SL !
| = 2 ’__: : ' = 1 0603 S0T23 |
| ' 1 '
: 3 Tk/1% “* 1A 1Y —7—m ENCA Co 2 '
! ® 0603 R207 o = D204 J207 |
' ® —2 1 312 2Y —5>—m ENCB Vo ® 3 GND GND '
: , : BAT54SL STEP_INT — = '
| 8 [—2 1K/ 1% R208 L 3Y [—2—= ENCN v HEADER—1X3 sorz3 !
| — 0603 +VCC_IO Co HEADER—1X3_V R212 STEP =—2— & \
! HEADER—1X5 [ f—o 0 Lo — 3 !
X HEADER-1X5_V 1K/1% GND; 4 +VCC_IO; 8 .o L4 * L2 R !
| 0603 74LVC3G17 Lo 1k/1% -
: VSSOP8 .o 0403 HEHéA EEERBT;; 3( 3 :
! | C210 c211 | c212 | C213 | | C214 b R210 D204 B .
' T 1uF/18V 15pF/50V —T— 15pF/50V —T— 15pF/50V —T— T 100nF/18V o 4k7 /1% BATS4SL :
' 0603 0603 0603 0603 0603 ' ! 0603 S0T23 |
I | : 1 |
! GND  GND GND GND GND GND Do GND GND GND
' Mounting Holes + + Fiducials . Test Points :
: PTH201 PTH202 PTH203 PTH204 . FID201 FID202 FID205 : : !
- 3.2 3.2 3.2 3.2 oo : : -
! pwszgj 622 pwszgj 622 pwszgj eq; pwszgj eq; .o @ @ @ . . +WM +5V_WM +VCC_I0 :
! L e g Ay : : PTH205 PTH207 PTH209 5
! GND GND GND GND v : : !
! Do : X 7.1 mm 1.1 mm 1.1 mm |
""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""" f PTH110_190 PTH110_190 PTH110_190 :
. ICT Test Points ! : PTH206 PTH208 PTH210 :
+5V_VM +5V_USB +3.3V_USB +VCC_IO VDD1V8 veP +UM : : :
! T T T T T T T ! ! 1.1 1.1 1.1 ! . .
. TP201 TP202 TP203 TP204 TP205 TP206 TP207 TP208 : . Jdmm ded om et om | OPEN SOURCE u ADI '",.,nam’cm
: 1.5mm 1.5mm 1.5mm 1.5mm 1.5mm 1.5mm 1.5mm 1.5mm : : GND GND GND X
1 TP150 TP150 TP150 TP150 TP150 TP150 TP150 TP150 [ [ '
: GND I | |
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. Brake Output !
: +VM X
| (] I
. Motor Driver ! :
E +VCC_I0 +VCC_I0 +M | ! R317 E
! 0 C303 C304 . ! 1 1k8/1W :
' Il : : D302 12 '
: CoTTTTTTTT L Il ! | MSS1P6 |
! | R312[7 R307 22nF /50V 1uF/16V ! | MeROSHP !
: L 4Kk7/1% |:| : 47 /1% 050/3 oéz C305 C306 C307 C308 ! - +5V_WM D301 !
! : o603 Il 0603 IC301 14 15 18§ 100nF /50V 100nF /50V 1uF /50V 1uF /50V - I “¥ KPT—1608EC J303 |
' | Not mounted , 0603 0603 0603 0603 : | 0603 |
! B - cPI CPO  VCP | : 1 L P !
: PRVEN = - | PRV v 12 GND GND GND GND | : R308 - e :
: STEEP m—22{ STEEP vs3 -2 : 24K/ 17 PT113-T182-02 !
! VS2 20 : ! Q3053 PT113-T182-02 X
: ok m—39] o1k . ' . - !
! Vst ; 17 DMNBO755-7 !
X ! \ . SoT23 ,
: UART_EN m 10 | UART_EN - b . 2 !
| SPI_CS_DRvV m—281 TS /AD2 ! v orl| |
! SPI_SCK m—27{ SCK/AD1 : Lo o803 T !
, 28 ! v+ Notmounted ' \
| SPI_MosI m=—28 spi/AD0 ' A | !
: SPI_MISO m—29 | sp0/NAO ouT2B |2 m B2 : ! L -
! '8 - . GND GND !
! 5 ouT1B -8 —m B1 ! | !
. ENCA m—8 ] ENCA ! : |
: ENCB m—Z/—{ ENCB 9 | ! '
! 6 OUT2A |22 m A2 e !
! ENCN m—S | ENCN 23 ;
. OUTIA 23— A1 ! D L R ,
X 31 ' ' |
' STEP m———— STEP | | '
! +vee_1o VDD1v8 R ol . + Analog Input |
| - I | |
: I T o : : R318 0—1.25V U302 !
: DIAGO ® DIAGO AN |2 . . . e .
! DIAGT/UART_RX m 12 1 piac1/sw - ' 100R/1% 2 g -
| 1 : : C309 0603 :
! R306 IREF . . 1nF/16V HEADER—1X2 |
: UART_TX #—— — S5 lvee 10 ! ! nf/ 0803 HEADER—1X2_V !
! 1k/1% 3_{vbD1ve ! : |
) 0603 : : :
- AGND | | GND GND |
; c301 | c302 | y | : |
; 100nF/16V T~ 2.2uF/6.3V T 0 - L. !
' 0603 0603 TMC2240 54 I
: TQFN32 ! |"'"""""'''"""""'""""""""""""""""I
| =5 =5 - - : | Current Scaling |
: R301 R303 R305 :
X 24k /1% 24k/1% 24k/1% '
' 08603 T 0603 T 08603 :
! R302 ] R304 [ :
| 24k/1% 24k/1% !
' 0603 0603 T P X
: Q302 [Y :
E . 2N7002 H}L- IREF_R3 :
: Q301 —w ? E
! 21\17(3)0(3223 1 m REF_R2 X
: GND GND GND !
! IREF_R1 IREF_R2 IREF_R3 ! IREF :
: Low Low '\ 4Bk !
: HIGH Low 1 24k :
: Low HIGH ! 16 k !
: HIGH HIGH } 12k X
L ] -
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